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REFERITOR LA ACEST MANUAL DE UTILIZARE A
SR (&) sToLL

1.1

1.2

1.3

1.4

Referitor la acest manual de utilizare a software-ului

Folosirea si scopul manualului de utilizare a software-ului

Prezentul manual de utilizare a software-ului cuprinde informatii importante pentru operarea sigura si
pentru exploatarea ireprosabila, corecta si rentabila a software-ului ISOBUSConnected pentru
incarcatorul frontal de la compania Wilhelm STOLL Maschinenfabrik GmbH. Acesta se adreseaza
beneficiarului si utilizatorilor Tncarcatorului frontal si trebuie sa ofere asistentd pentru prevenirea
pericolelor si daunelor, sa impiedice timpii de neutilizare si sa asigure, respectiv s& mareasca durata
de serviciu a Tncarcatorului frontal.

nainte de punerea in functiune a incarcatorului frontal trebuie ca manualul de utilizare a software-ului
sa fi fost citit si inteles.

Pentru o mai buna facilitare a lecturii, in cele ce urmeaza compania STOLL Maschinenfabrik GmbH
este denumita ,STOLL".

Indicatiile de directie se refera la directia de deplasare inainte in masura in care nu se indica altfel.

Valabilitatea manualului de utilizare a software-ului

Manualul de utilizare a software-ului este valabil exclusiv pentru Tncarcatorul frontal STOLL ProfiLine
ISOBUSConnected, denumit in cele ce urmeaza ,incarcator frontal” sau ca varianta de executie
speciala ,FS IB+” sau ,FZ IB+". Preluati tipul incarcatorului frontal de pe placuta de identificare.

Manualul de utilizare a software-ului sintetizeaza toate functiile software-ului si este valabil pentru
urmatoarea versiune:

Versiune software: 2

Revizie software: 3182 sau mai Tnalt

Versiunea si revizia software-ului sunt afisate pentru paginile de diagnoza (vedeti 5.7 Pagini de
diagnoza).

Pastrarea documentatiei

Manualul de utilizare este parte a masinii. Pastrati intreaga documentatie formata din acest manual de
utilizare, cat si toate manualele suplimentare livrate accesibile Tn permanenta, in siguranta si uscate la
sau in vehicul. In cazul inchirierii sau vanzarii trebuie predata, de asemenea. intreaga documentatie.

Documentele insotitoare

in legatura cu acest manual de utilizare a software-ului sunt valabile urmatoarele documente:

Manualul cu instructiuni de exploatare al incarcatorului frontal
Manualul de utilizare al tractorului
Manualul cu instructiuni de exploatare al sculei corespunzatoare

Manualul cu instructiuni de montaj al setului de atasare corespunzator si a echipamentelor
suplimentare ale incarcatorului frontal

La manipularea incarcatorului frontal si la toate lucrarile de service acordati atentie suplimentar:

regulilor tehnice de specialitate recunoscute pentru lucrul Tn siguranta si profesionist,
reglementarilor legale referitoare la prevenirea accidentelor,

reglementarilor legale referitoare la protectie sanatatii si mediului,

reglementarile nationale Tn vigoare in tara beneficiarului / utilizatorului incarcatorului frontal,
specificatjilor relevante pentru stadiul tehnicii,

prescriptiilor privind traficul rutier.

B58SOF 0000000334 RO 002 4



&) sToLL

2 Structura software-ului

2.1 Ghidare meniu

STRUCTURA SOFTWARE-ULUI

Startup
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Fig. 1 Vedere de ansamblu ghidare meniu

Simbol | Pagina de meniu

Ce pot face eu aici?

Selectare profil
(4.2 Pagina ,Selectare profil”)

b

Selectati profilul.
Alocati de durata profilul.
Activare/dezactivare regim ,Easy Mode“.

Pagina principala
(4.3 Pagina principala)

)

Urmatoarele functii pot fi activate/dezactivate:

Activare/dezactivare operare incarcator frontal.
Comutati al 3-lea circuit de comanda depresurizat.
Operarea dispozitivului hidraulic de blocare a uneltei.
Citirea pozitjilor actuale ale bratului oscilant/uneltei.

Amortizarea vibratiilor, respectiv Comfort-Drive
Slow Mode
Ghidare paralela electronica

Selectarea uneltei
(3.2 Crearea si setarea uneltelor)

Rasfoirea intre unelte si selectarea unei unelte pentru lucru.
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STRUCTURA SOFTWARE-ULUI

(&) sToLL

Simbol | Pagina de meniu

Ce pot face eu aici?

Setari unealta - Pagina 1
(3.2 Crearea si setarea uneltelor)

Stabilirea tipurilor de unealta (simbol).

Stabilirea numelui uneltei.

Aplicarea pozitiei de zero.

Aplicarea si activarea domeniilor de lucru specifice sculei.
Readucerea Tnapoi a setarilor sculei la setarile din fabrica.
Modificarea alocarilor butoanelor Joystick-ului T1-T6.

Urmatoarele functii pot fi activate/dezactivate:

Amortizare pozitie de capat
Viteza de coborare independenta de sarcina
Distribuirea electrica a cantitatji

Setari unealta - Pagina 2
(3.2 Crearea si setarea uneltelor)

Calibrare unealta.

Setari unealta - Pagina 3
(3.2 Crearea si setarea uneltelor)

i

Stabilirea reglarii presiunii si limitarii presiunii.

Autorizarea circuitelor de comanda 3 si 4.

Stabilirea treptei de scalare pentru circuitul de comanda 3/4.
Stabilirea debitului volumic si prioritizarea pentru regimul continuu.

Urmatoarele functii pot fi activate/dezactivate:

Comanda de finete (40%) pentru circuitul de comanda 3/4
Limitarea presiunii
Regim continuu

Cantarire
(4.4 Pagina ,,Céantarire®)

C

Efectuarea procesului de cantarire.
Insumarea cantaririlor.

Stergere cantariri.

Salvarea datelor cantaririi.
Folosirea functiei tara.

Domenii de lucru
(4.5 Pagina ,Domenii de lucru®)

Aplicarea domeniului de lucru sus/jos pentru bratul oscilant/
unealta.
Activare/dezactivare domenii de lucru pentru bratul oscilant/
unealta.

Reintoarcere la pozitie
(4.6 Pagina ,Reintoarcere in pozitie®)

Aplicarea pozitiilor Memory ale bratului oscilant/uneltei.

Activarea/dezactivarea pozitiilor Memory pentru bratul oscilant/
unealta.

Activarea/dezactivarea regimurilor conectate.

Ciclu de migcare (teach in/functia de
invatare a programului)

(4.7 Pagina ,,Ciclu de miscare (teach in/
functia de invatare a programului)*)

Inregistrarea, rularea si stergerea programelor.

Setari - Pagina 1

(4.9 Pagina ,Amortizare pozitii de capat
si comportament de anclansare
reglabil®)

Amortizare pozitii de capat si comportament de anclangare reglabil:

Stabilirea treptei amortizarii pozitiilor de capat.
Stabilirea treptei scalarii.
Stabilirea rampelor de start si stop.

Activarea/dezactivarea comenzii de finete (40 %) pentru bratul
oscilant si unealta.

Setari - Pagina 2
(4.8 Pagina ,,Operare de urgenta*)

Operare de urgenta:

Operarea incarcatorului frontal de la ecranul tip display (actionati
ridicare, coborare, descarcare, incarcare, al 3-lea circuit de
comanda).

Setari - Pagina 3
(5.1 Pagini de diagnoza)

|

1Y

(2]
&t : i
lm E!E"""

Diagnoza:

Autorizare pozitie flotanta pentru bratul oscilant si unealta.
Resetare setari profil sofer.

Stabilire unitate de masura pentru cantariri.

Vizualizare date tehnice ale senzorilor.

Vizualizare date Joystick.

Vizualizare mesaje de eroare.

Vizualizare versiune software si hardware.

Vizualizati tipul incarcatorului frontal, distanta dintre dou& puncte
de fixare, marimea pompei si raportul de transmisie.

. ) Paginile [,
atelierelor specializate.

, Si ﬁ sunt protejate cu parola si accesibile numai tehnicianului de service si

B58SOF 0000000334 RO 002




2.2

2.3

STOLL

Structura paginii

STRUCTURA SOFTWARE-ULUI

Legenda Indicatii
1 | Bara de stare Tn bara de starea sunt afisate
anumite functii active
(vedeti 2.3). Funcitiile active sunt
pe fundal verde. 3
2 | Bara tastelor soft | Tastele soft afisate sunt in functie
de meniul activ. In functie de
terminalul tractorului pot fi afigate
pana la 12 taste soft.
3 | Taste soft Prin apasarea tastelor soft,
functionale functiile pot fi activate si
dezactivate.
4 | Taste soft de Cu ajutorul tastelor soft se
meniu ajunge la paginile de meniu
corespunzatoare. BOMD
5 | Camp de afisare | Aici este afisata pagina pe care Fig. 2 Structura paginii
pentru meniul activ | tocmai va aflafji.
6 | Camp de afisare in functie de unealta selectata
pentru alocarea
actuala a tastelor
7 | Afigaj activitate n functie de meniul activ
Simboluri
Simbolurile barei de stare
Simbol Semnificatie Simbol Semnificatie

Profil activ sofer

Hydro-Lock, dispozitiv hidraulic de blocare a
uneltei (posibile culori si reprezentari diferite,
vedeti 4.3 Pagina principala)

Cantarire (sunt posibil culori diferite,
vedeti 4.4 Pagina ,,Céntarire”)

Limitarea presiunii celui de al 3-lea circuit de
comanda activa

Autorizarea regimului continuu

HEDDD

Ghidarea paralela electronica activa

=N eHCEE

Protectia bascularii activa

Simboluri pentru alocarea butoanelor

Semnificatie

Semnificatie

Activare cantarire.

Activarea/dezactivare pozitiei flotante.

Activare Reintoarcere la pozitie.

Activarea golirii rapide (dezactivarea vitezei
de coborare independenta de sarcina pentru
unealta).

(72}
3
»EE!

[ |
-

Activare Scuturare cupa.

p = [

Dezactivare ghidare paralela electronica.
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PUNERE IN FUNCTIUNE @ ETIELLY

Simbol Semnificatie Simbol Semnificatie

Activare REAL® (deschidere unealt3).

Deplasarea uneltei de apropiere pana la

A pozitia de zero.

Activarea celui de al 3-lea circuit de comanda.
‘—

Activarea celui de al 4-lea circuit de comanda. Salvare pozitie. / Pornire program. /
4 / Intrerupere program.
L

Activare REALS (inchidere unealta).

H i &

3 Punere in functiune

31 Procedura Startup

Pentru a putea lucra cu incarcatorul frontal, trebuie sa se efectueze procedura de pornire dupa fiecare
pornire a tractorului. Procedura de Start-up poate fi foarte diferita de la tractor la tractor, deoarece modul
de procedura depinde de producatorul tractorului si de terminalul montat. Modul de procedura exact
este descris in manualul cu instructiuni al terminalului tractorului. In cele ce urmeaza este descrisa
procedura Start-up exemplificata pe un Deutz cu iMonitor.

Pe canalul nostru de YouTube-gasiti diferite prezentari video explicative, referitoare la subiectul
ISOBUSConnected si printre altele, si referitor la pornirea ISOBUS:

www.youtube.com\STOLLFrontloader

Exemplu procedura Start-up

Efectuarea procedurii de Start-up:
(1) Activare AUX-N (OFF --> ON).

(2) Confirmati mesajul AUX-N aparut cu ,Ja“
(Da).

(3) Apasati pe pictograma @
v/ Se deschide pagina B (selectarea profil).

BOME

Fig. 3 Ecranul de pornire

B58SOF 0000000334 RO 002 8



ETIEL LY PUNERE IN FUNCTIUNE

(4)
®)

Maximizarea paginii deschise.

f\ﬁésati profilul de sofer dorit (, E 8 sau
).

Dupa ce se potriveste deja profilul
soferului pe fundal verde, apasati tasta

soft . Profile 2
Pentru informatii mai detaliate referitoare
la profiluri si despre pagina

vedeti 4.2 Pagina ,Selectare profil“. Profile 3

(6)

Profilul soferului selectat este pe fundal
verde si se deschide fereastra pentru
salvare. EQ

Apéasati tasta soft E Fig. 4 Pagina ,Selectare profil

Este emis un semnal acustic care indica Legenda
salvarea cu succes a datelor. 1 Profil activ sofer

Toate modificarile care se efectueaza pe
paginile ce urmeaza se salveaza la profilul
de sofer selectat. Exceptie: setarile uneltei
se salveaza depasind profilul.

Se deschide pagina §@y (pagina principald).

Profilul selectat este afigat sus la stdnga in
bara de stare.

(7)

Apasati tasta soft , pentru a activa
operarea incarcator frontal.

Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

indicatie de revizie pentru 3191 si mai
inalt:

Incarcatorul frontal permite sa fie activat
numai atunci cand a fost alocata cel putin
o functie 1 AUX-N.

(8)

©)

Verificati daca unealta afisata pe ecran
corespunde uneltei montate. Fig. 5  Pagina principala

Daca este cazul, selectati unealta respectiv Legends

o creati In program (vedeti 3.2 Crearea si 1 Profil activ sofer

Setarea uneltelor). « <
2 Unealta selectata

La prima punere in functiune, STOLL
recomanda montarea si reglarea

concomitenta a tuturor uneltelor care
trebuie utilizate cu incarcatorul frontal
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

Procedura Start-up este incheiata.
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PUNERE IN FUNCTIUNE @ ETIELLY

3.2 Crearea si setarea uneltelor

Pot fi create pana la 10 unelte.

Tabelul urmator listeaza toate uneltele create in prealabil cu presetarile lor in software. Pana la nr. pot
fi modificate toate setarile specificate.

Unelte disponibile Setari din fabrica
=]
=]
=
T
<)
o
=
= S
5 S £
2 s
e @ 2 e
o (= -~ ©
© S = | & o
e ® = |0 €
= o | £ |3 3
? |85 |8 | E|E | ¢ |8 =
- Q © ] >
© S o = = c c
E |2 5 =8 |2 8¢
1= ) 3 w | 3 8 o o
@ S = 2 = [} o o
o @ ] = c -] ° ° =
)] = =3 o @ =} ° ° 5
g N S| 2|5 £ = | = | 2 | 3
s |8 | E|e|g | 5|5 5|8 =
E el 8|5 |5 |5|5 3|8
¢ & & 32 % E g g 8|°¢
S = T | = = = oy L =
$5 2|2 |8 (3= 2|22 2|3
Nr. Tip | Prevazut pentru S=2| < ) a o=| a < < © [
1 Clesti de taiat/Clesti de baloti 185 . . . 0 - . - - -
2 Clesti de baloti 100 0 -- -- -
3 HE N HE =
3 Furci pentru paleti 185 0 - - - - -
H EH B
4 Furci pentru busteni 185 . - . 0 - . - - -
5 .i\ Cupe graifar 185 -- - . 0 -- . - - -
6 E Cupe 185 - -- . 0 - - - - -
7 Furci pentru ingragamant 185 - -- 0 -- - -- - -
natural .
8 Ridicator sarcina 185 . . . 0 - - - — -
9 Unelte universale/de la furnizori 185 - - 0 - - - - -
trf N
10 Unelte universale/de la furnizori 185 - - 0 - - - - -
trt N
M = activat
. ) Toate setarile, care trebuie efectuate obligatoriu pentru fiecare unealta, pentru a face posibil un
I | ucru optim sunt marcate in cele ce urmeaza cu un semn de exclamatie ( ! ), dupa titlul actiunii.
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@ ETIEL LY PUNERE IN FUNCTIUNE

11

Selectare unealta:

= Unealta este montata la incarcatorul frontal
(descriere vedeti Manualul cu instructiuni de
exploatare al incarcatorului frontal).

Operarea blocarii uneltei hidraulice este
descrisa n capitolul 4.3 Pagina principala
din acest document.

(1) Pe pagina [y (pagina principala) apasat

tasta soft .
v' Se deschide pagina @ (selectarea uneltei).

(2) Cu ajutorul tastelor soft &Y si navigati la
unealta dorita.

TE LT T
@) e

Fig. 6 Pagina ,Selectarea uneltei”

— 30

(3) Selectati unealta si parasiti pagina.

> Apasati tasta soft k). Legenda
. 1 Nr. unealta
v Se deschide fereastra pentru salvare. ) .
2 Tip unealta
> Apasatj tasta soft [H]. 3 Nume unealts
v Este emis un semnal acustic care indica

salvarea cu succes a datelor. Se
deschide pagina (pagina principala).

Sau:
(4) Accesati setarile uneltei.
» Apasati tasta soft E]
v' Pagina E (setari unealta - Pagina 1) se deschide pentru unealta la care s-a navigat ulterior.

.| Pe paginile setarilor uneltei pot fi adaptate setarile din fabrica ale uneltei sau si reconstituite
| | setarile din fabrica.

Setari unealta - Pagina 1 (E)

Taste soft afisate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

Resetarea setarilor uneltei. Activarea/dezactivarea Aplicare pozitie de capat

== S amortizarea pozitiilor de z sus (pozitia actuala este
= %

capat pentru bratul oscilant SET preluata).
si unealta (vedeti si 4.9).

A

P

Aplicarea pozitiei de zero Activarea/dezactivarea Aplicare pozitie de capat
SET ” < N 5 SET gF o -
(pozitia actuala este vitezei de coborare jos (pozitia actuala este
9 O preluata). — l independenta de sarcina. ! preluata).
Activare/dezactivare Activarea/dezactivare
Q’} domeniu de lucru specific ‘ P9 | distribuirii electrice a
N uneltei. W | cantitatii.

Domeniul de lucru specific uneltei: Domeniul de lucru specific uneltei ar trebui sa fie activat numai
atunci cand se poate ajunge la probleme specifice uneltei. Pentru aceasta trebuie aplicate pozitiile de
capat. Domeniul de lucru specific uneltei supracomanda setarile generale de domeniu
(vedeti 4.5 Pagina ,,Domenii de lucru®).

Indicatie de revizie pentru 3182: La incarcatoarele frontale FS IB+ se dezactiveaza functia si
se sterg pozitiile de capat aplicate, prin apasarea tastei soft activate (). La incarcatoarele
FS IB+ functia nu se poate dezactiva prin apasarea tastei soft () activate, dar se sterg pozitiile
de capat aplicate.

Indicatie de revizie pentru 3191 si mai inalt: La incarcatoarele frontale FS IB+ si FZ IB+,
functia se poate activa si dezactiva. Prin apasarea tastei soft activate () nu se sterg pozitiile
de capat aplicate.
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PUNERE IN FUNCTIUNE @ ETIELLY

Viteza de coborére independent de sarcina: Functia da posibilitatea unei viteze de coborare stabile,
independent de sarcina pentru bratul oscilant si unealta. Viteza in sine este stabilita prin devierea
joystick-ului.

Distribuirea electrica a cantitatii Functia da posibilitate actionarii simultane a brafului oscilant si uneltei
si a celui de al 3-lea/4-lea circuit de comanda, in funciie de devierea joystick-ului, fara ca o functie sa
fie dezavantajata si apoi intarziata din cauza de ex. a unei sarcini inalte.

Modificare tip unealta:

(5) Apasati scurt cAmpul de introducere langa
»Tip“.

v Lista se deschide.

(6) Apasati simbolul dorit.

(7) Confirmati selectia.

v Tipul uneltei a fost schimbat.

Modificarea numelui uneltei:

(8) Apasati scurt cAmpul de introducere langa

»,Nume*.
v Se deschide campul de text.
(9) Introduceti numele dorit. Fig. 7  Setari unealts - Pagina 1
.| Disponibile max. 10 caractere. Legendi
I 1 Tip unealta

Nume unealta

Pozitie de capat sus actuala

Pozitie de capat jos actuala
Alocarea butoanelor specifice uneltei

(10) Confirmati introducerea.
v" Numele uneltei a fost schimbat.

a b~ WON

Modificarea alocérii butoanelor:

(11) Apasati pe campul de sub T1.

v Lista se deschide.

(12) Apasati pe functia dorita.

(13) Confirmati selectia.

v Alocarea butoanelor a fost modificata.

(14) Procedati in acelasi mod cu butoanele T2-T6.

i Alocati numai atatea butoane cate exista la Joystick. Butoanelor inexistente le alocati un camp
gol.

Aplicati pozitiile de capat pentru domeniile de lucru specifice uneltei:

Pozitiile de capat trebuie sa fie aplicate daca fara ele s-ar putea ajunge la o coliziune intre
componentele uneltei si cele ale incarcatorului frontal, respectiv tractorului si de asemenea
pentru a exclude pozitii nedorite ale uneltei (de ex. pozitie puternic introdusa la limita a unei furci
de paleti).

(15) Apasati tasta soft .
v' Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

Indicatie de revizie pentru 3182:
La incarcéatoarele frontale FZ IB+, functia este deja activata.

(16) Deplasati unealta in pozitia de capat superioara.

(17) Apasati tasta soft .
v' Pozitia actuala este preluata ca pozitie de capat superioara pentru scula.
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(18) Deplasati unealta in pozitia de capat inferioara.

(19) Apasati tasta soft .
v Pozitia actuala este preluata ca pozitie de capat inferioara pentru unealta.

Aplicati pozitia de zero:

.| Pozitia de zero nu trebuie sa fie pozitia orizontala, ci poate fi o pozitie de lucru standard oarecare,
| | 1acare operatorul doreste sa se reintoarca in mod repetat.

(20) Deplasati unealta in pozitia de zero.

(21) Apasati tasta soft .

v Pozitia actuala este preluata ca pozitie de zero superioara pentru unealta.
(22) Apasati tasta soft E

v' Se deschide pagina ﬁ (Setari unealta - Pagina 2).

Setari unealta - Pagina 2 (ﬁ)

Taste soft afisate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

Aplicare domeniu de cantarire (pozitia actuala

T Pornire proces de calibrare.
SET este preluata).

Intervalul domeniului de cantarire este
intotdeauna de 10° si nu poate fi modificat,
adica domeniul de cantarire se intinde de
la limita inferioara pana la 10° mai departe
in sus.

Calibrare unealta (1 ):
= Uleiul hidraulic a ajuns la temperatura de
functionare normala.

(23) Aduceti bratul oscilant si unealta la pozitia in
care trebuie sa se cantareasca.

STOLL recomanda pentru pozitia bratului
oscilant 20°, pentru ca domeniul de
cantérire sa se afle intre 20° si 30°. Pozitia Fig- 8  Setéri unealta - Pagina 2
uneltei trebuie sa se afle cu min. 10° sub

. . . Legenda
opritorul fizic al uneltei. ) . )
1 Domeniu de cantarire brat oscilant
(24) Apasati tasta soft 2 Domeniu de cantarire unealta

. . 3 Intervalul domeniului de cantarire
v' Pozitiile actuale sunt preluate ca limita

inferioara pentru respectivul domeniu de
cantarire.
(25) Apasati tasta soft .

v'  Tasta soft lumineaza intermitent verde.

(26) Deviati Joystick-ul In directia Ridicare si mentineti-l pe parcursul intregului proces de calibrare.
v Incepe procesul de calibrare. incarcatorul frontal se deplaseaza intre timp. Procesul poate dura
pana la 2 minute.

v" Procesul de calibrare s-a incheiat atunci cand tasta soft €3] este verde continuu.
v' Pe pagina ﬂ (cantarire) se afiseaza in afisajul activitatii de langa unealta, pictograma .
(vedeti 4.4 Pagina ,,Cantarire®).

(27) Miscati joystick-ul in pozitia neutra.
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(28) Apasati tasta soft .

v Se deschide pagina EN (Setari unealta - Pagina 3).

Setari unealta - Pagina 3 ()

(&) sToLL

Pagina @ exista numai atunci cand incarcatorul frontal este echipat cu

un al 3-lea circuit de

| | comanda.
Taste soft afisate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

Preluarea presiunii actuale Activare/dezactivare Al 3-lea Circuitde comanda
LYSMl | ca limita de presiune. limitare presiune.'? autorizare/blocare. !
P— ' =

Activati/dezactivati Autorizare/blocare regim Al4-lea Circuitde comanda
fﬁ comanda de finete (vedeti f'3\ continuu.’3 4 autorizare/blocare. 45
NS4 | si 4.9) pentru al 3-lea/al 4- \J

lea circuit de comanda cu :

valoare fixa presetata

(40 %).1

1op;iune suplimentara care se plateste

2posibil numai cu cel de al 3-lea circuit de comanda autorizat

3posibil numai cu limitarea presiunii activata si cel de al 3-lea circuit de comanda autorizat

4Numai dac3 aici se autorizeaza circuitul de comanda, el poate sa fie activat si dezactivat de la butoanele de pe Joystick.

SAcaeasts tasta soft este vizibila imediat ce a fost autorizat al 3-lea circuit de comanda in administrarea optiunilor, totusi fara
functionalitate, atunci cand in incarcatorul frontal nu este instalat niciun al 4-lea circuit de comanda.

Limitarea presiunii: functia da posibilitatea limitarii individuale a fortei de strangere a uneltei respectiv
impiedica suprasarcina actionarii hidraulice la motoarele cu ulei, Tn masura in care a fost aplicata o
limita a presiunii.

Regim continuu: Functia da posibilitatea executarii de durata a celui de al 3-lea circuit de comanda, in
masura in care se aplica un debit volumic peste 0.

Aplicare limita presiune:

(29) Apasati scurt campul de introducere langa
+~SET P“si introduceti valoarea dorita si
confirmati.

Sau:

(30) Generati presiunea dorita si apasat;j tasta
soft .

v" Presiunea actuala se inregistreaza ca limita

de presiune in campul de introducere langa
SET P

Stabilire  debitului
continuu:

volumic pentru regimul

(31) Apasati scurt campul de introducere de
langa ,SET Q" si introduceti valoare dorita si

confirmati. Legenda
— 1 Presiune actuala
. P(intru toate uneltele aici %ste Preseta:[ 2 Limita presiunii setatd
| | 0%. STOLL recomanda sa se inceapa cu . o ) .
3 Debit volumic in % pentru regimul continuu

0 valoare mai scazuta si apoi sa se
creasca lent pana cand se atinge viteza
dorita.

N

Treptele scalarii pentru circuitul de comanda 3/4

Casuta de activare pentru prioritizarea regimului
continuu

[$)]

v" Debitul volumic este stabilit.

Prin activarea casutei de langa ,Prio Q“ se
prioritizeaza regimul continuu raportat la
debitul de ulei hidraulic fata de alte funciii.
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Stabilirea scalarii pentru circuitele de comanda al 3-le/al 4-lea:

3.3

15

PUNERE iN FUNCTIUNE

(32) Apasati scurt treapta dorita a scalarii (Low, Medium, High) (scazut, mediu, ridicat).

v' Campurile treptelor se completeaza verde pana la treapta selectata. Scalarea este stabilita.

Low (scazut)

Medium (mediu)

High (inalt)

Scalare

25%

45 %

100 %

1Setare din fabrica

.| Cu scalarea se poate reduce viteza pentru cel de al 3-lea/4-lea circuit de comanda in general. O
| | valoare de 100 inseamns o vitez& de 100 % la devierea 100 % a joystick-ului.

.| Valoarea setata aici este activa numai atunci cand pe pagina principala a fost activat regimul

| | Siow (lent) de Ia tasta soft BY.

Exceptie: Daca limitarea presiunii este activata, se utilizeaza in mod automat viteza selectata in
scalare, independent daca regimul Slow (lent) este sau nu activat.

Parasirea paginilor de setare:

(33) Apasati tasta soft .
v' Se deschide fereastra pentru salvare.

(34) Apasati tasta soft E

v"  Este emis un semnal acustic care indica salvarea cu succes a datelor.

v Se deschide pagina g (pagina principald).

Controale inainte de fiecare punere in functiune

> Inainte de fiecare punere in functiune verificati toate punctele listei de verificari (checklist).

» Daca este cazul remediati deficientele constatate intr-o pozitie si mediu sigur.

»  Utilizati incarcatoarele frontale numai atunci cand garantata o comanda corespunzatoare si sigura.

Control

vezi si rezolvat

Se potriveste unealta selectata in software cu unealta montata efectiv?

3.2 Crearea si setarea
uneltelor

Este selectat profilul de sofer corect?

4.2 Pagina ,Selectare
profil“

B58SOF 0000000334 RO 002



COMANDA
4 Comanda
41 Indicatii generale de operare

Salvare date

(1) Apasati tasta soft .

v' Se deschide fereastra pentru salvare.

(2) Apasati tasta soft E

v'  Este emis un semnal acustic care indica
salvarea cu succes a datelor.

Activare/dezactivare functii

Fig. 10  Fereastra de salvare

Legenda

1 Tasta soft ,inapoi

2 Tasta soft ,Salvare modificari*

3 Tasta soft ,Parasire fara salvare”

Simbol Semnificatie

Mod de procedura

Functie activata
=

Activarea functiei:

>
v

v

Apasati tasta soft.
Tasta soft lumineaza continuu verde.
Functia este activata.

Functia dezactivata
=

Dezactivarea functiei:

>
v

v

Apasati tasta soft.
Tasta soft se afiseaza pe fundal negru.
Functia este dezactivata.

Campuri de introducere

Toate valorile cu font rosu pot fi modificate:

(1) Apasati scurt cAmpul de introducere.

v' Se deschide campul de text.

(2) Introduceti valoarea respectiv textul dorit.

(3) Confirmati introducerea.

B58SOF 0000000334 RO 002
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COMANDA

4.2 Pagina ,,Selectare profil“
Taste soft afisate
Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie
Activare/dezactivare regim Alocare fixa profil sofer
o Easy Mode. '* selectat.
[
Easy [
Activare/dezactivare profil ;
sofer 1, 2 sau 3. -'O\-'o Profil actual tractor
(numai informatie, fara
tasta soft)
iy
-O-.'ol
Modificare nume profil sofer: PY
(1) Apasati tasta soft . e
v' Se deschide campul de text. erofile 1/
Ea
(2) Introduceti numele dorit. =l
i Disponibile max. 10 caractere. @ Profile 2
(3) Confirmati introducerea. @ profile 3 /7
v" Numele profilului sofer a fost schimbat.
Selectare profil sofer:
. BOME
(1) Daca se doreste apasati tasta soft .
Fig. 12 Pagina ,Selectare profil”
- ) SFAT: Cu tasta soft profilul soferului .
| | selectat este alocat fix si pe viitor Legenda
pagina [ este omis la pornirea 1 Profil activ sofer
sistemului.
(2) Apasati profilul de sofer dorit (E, E sau ).
v' Profilul soferului selectat este pe fundal verde si se deschide fereastra pentru salvare.
(3) Apasati tasta soft [H].
v' Toate modificarile care se efectueaza pe paginile ce urmeaza se salveaza la profilul de sofer
selectat. Exceptie: setarile uneltei se salveaza depasind profilul.
v' Se deschide pagina (pagina principala).
i Resetare setari profil sofer: vedeti 5.1 Pagini de diagnoza.
17 B58SOF 0000000334 RO 002
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Easy Mode

In regimul Easy Mode este la dispozitie numai o
selectie limitata de meniu. Pot fi definite unelte si
sunt setate valori fixe pentru rampe, scalari,
comanda de finete si amortizarea pozitiilor de
capat. Ca unealta este afigata ultima unealta
utilizata. Atunci cand software-ul este folosit
pentru prima oara, este afisata unealta nr. 1.

2 s Ta Ts Ts

Fig. 13  Pagina principala in regimul Easy Mode
Profil tractor

Sunt la dispozitie 2 profiluri de tractor pentru ca incarcatorul frontal sa poata fi utilizat la 2 tractoare.
Profilul tractor necesar este identificat in mod automat. Daca incarcatorul frontal se utilizeaza la alte
tractoare, atunci pentru tractorul nou se suprascrie intotdeauna de fiecare data cel mai vechi profil de
tractor si trebuie efectuate din nou intr-un atelier de specialitate precum si in terminalul tractorului
setarile de baza in STOLL-Software (performanta pompelor, valorile Joystick pentru pozitia flotanta,
greutatea).
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4.3 Pagina principala

COMANDA

Taste soft afisate

3-lea circuit de comanda
(regimul Slow, vedeti si 3.2
si 4.9).

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie
Apelare pagina ,Selectare I Activare/dezactivare Comutati al 3-lea circuit de
profil“. operare incarcator frontal. comanda depresurizat.1
Activare/dezactivare Activare/Dezactivare Qeshldgrea/!nghlderga
) . . . ) < dispozitivului hidraulic de
amortizare vibratii respectiv ghidare paralela blocar neltei2 (Hydro-
= Comfort-Drive. electronica. ocare a unetter (Fyadro
Lock).
Activare/dezactivare
@ scalare pentru bratul
oscilant, unealta si cel de al

TAceasta tasta soft este disponibila abia incepand cu versiunea de software 3191.

2Aceasts tasta soft existd numai atunci cand a fost achizitionat& optiunea suplimentard, ce trebuie platita, Hydro-Lock si care

inlocuieste tasta soft [§&).

mecanica.

La incarcatoarele frontale FZ IB+ ghidarea paralela electronica poate optimiza ghidarea paralela

Legenda

Pozitia de capat sus

Starea blocarii hidraulice a uneltei

Pozitia Memory M1 (linia albastra, vedeti 4.6)

Pozitia Memory M2 (linia verde, vedeti 4.6)

Pozitia de capat jos

Abaterea de la pozitia orizontala

Pozitia actuala (linia alba)

Pozitia actuala in grade

Rezultatul ultimei cantariri

Unealta selectata cu nr. unealta

S22l N OO DWW IN|I—~

=]

-
N

Teach-In (functia de invatare a programului):
Afisajul de stare

Operare amortizare vibratii

o
T T T

T

—_ 0 ‘
Teach In (functia de invatare a programului): DM ] ’Q Mem 33
Progresul programului in %

Fig. 14  Pagina principala

Indicatie de revizie pentru 3182:

mai jos). Nu exista nicio activare sau dezactivare automata.

Operarea amortizarii vibratiilor corespunde operarii Comfort-Drive cu acumulator piston (vedeti

Afigaje posibile Semnificatie

Tasta soft

Amortizarea vibratiilor dezactivata
=

Amortizarea vibratiilor autorizata dar neactivata

Amortizarea vibratiilor activata
=

Amortizare vibratiilor se activeaza automat atunci cand tractorul se deplaseaza la o viteza de peste

3 km/h (tasta soft este pe fundal verde, ).

19
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Amortizarea vibratiilor este din nou dezactivata automat in urmatoarele cazuri (tasta soft este pe fundal
portocaliu, [ ):

® Tractorul se deplaseaza cu o viteza sub 3 km/h.

Dezactivarea are loc cu o temporizare de 2 secunde.

® Pozitia bratului oscilant este > 85°.

Operare Comfort-Drive (cu acumulator piston)

La aceasta funciie este vorba de o optiune suplimentara care se plateste.

Simbol Semnificatie Mod de procedura
y Functie activata Activarea functiei:
»  Apasati tasta soft.

4 Tasta soft lumineaza continuu verde.
v" Functia este activata.

.: Functia dezactivata Dezactivarea functiei:
=

»  Apasati tasta soft.
4 Tasta soft se afiseaza pe fundal negru.

4 Funciia este dezactivata.

Comutati al 3-lea circuit de comanda depresurizat

Pentru a putea cupla respectiv decupla, la un cadru de inlocuire cu dispozitiv de mecanic de
blocare a uneltei, cuplajele hidraulice (a se vedea manualul de utilizare a incarcatotului frontal,
capitolul ,Operarea cuplajelor hidraulice®), trebuie comutat al 3-lea circuit de comanda

depresurizat.
Afigaje posibile Semnificatie
Tasta soft
3"'. Al 3.-lea circuit de comanda nu este scos de sub sarcina
o«
3' Al 3-lea circuit de comanda pregatit pentru scoaterea de sub sarcina
o«
Al 3-lea circuit de comanda este scos de sub sarcina

Comutati al 3-lea circuit de comanda depresurizat:

= Pozitia actuala a bratului oscilant este < 25°.

(1) Apasati tasta soft .

v Tasta soft se afigseaza pe fundal albastru dupa cca 2 secunde ().

Tasta soft se afiseaza pe fundal albastru pentru un timp de actionare de 5 secunde. Dupa
expirarea timpului devine din nou negru (inactiv).

(2) Apasati tasta soft K&
v Tasta soft se afiseaza pe fundal portocaliu ().

v' Comutarea depresurizat a celui de al 3-lea circuit de comanda are loc in mod automat prin
intermediul sistemului.
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21

STHL I COMANDA

Operarea dispozitivului hidraulic de blocare a uneltei

La aceasta funciie este vorba de o optiune suplimentara care se plateste.

Afigaje posibile Semnificatie

Tasta soft Bara de stare

Dispozitivul de blocare a uneltei inchis

E Dispozitiv de blocare a uneltei pregatit de deschidere

Dispozitiv de blocare a uneltei deschis

Deschiderea dispozitivului de blocare a uneltei:
= Pozitia actuala a bratului oscilant este < 25°.

(1)

Apasati tasta soft .

v' Tasta soft se afiseaza pe fundal albastru dupa cca 2 secunde (). in bara de stare apare
pictograma E
. | Tasta soft se afiseaza pe fundal albastru pentru un timp de actionare de 5 secunde. Dupa
[ expirarea timpului devine din nou negru (inactiv).
(2) Apasati tasta soft .
v Tasta soft se afiseaz& pe fundal portocaliu (. |). In bara de stare apare pictograma
v

Dispozitivul de blocare a uneltei este deschis. Comutarea depresurizat a celui de al 3-lea circuit de
comanda are loc in mod automat prin intermediul sistemului.

Inchiderea dispozitivului de blocare a uneltei:

@)
v

v

(4)

®)
v

(6)

Apasati tasta soft

Tasta soft se afiseaza pe fundal negru (). in bara de stare apare pictograma . Dispozitivul de
blocare a uneltei este inchis.

Se deschide pagina @ (selectarea uneltei).
Controlati ca ambele bolturi de blocare ale cadrului de inlocuire sa intre n urechile de la unealté.

Apasati unealta cu varful pe sol.
n cazul unei blocari corecte unealtd ramane la cadrul de inlocuire.

Selectati unealta si daca este cazul setati (vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).
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44 Pagina ,,Cantarire*

(&) sToLL

Taste soft afigate

Simbol | Semnificatie

Simbol

Semnificatie Simbol

Semnificatie

Salvarea datelor cantaririi.

Utilizarea ultimei cantariri P d |
ca tara. “II

Stergerea ultimului proces
de cantarire.

.Z Insumarea cantéririlor.

Stergerea sumei cantarite. H

Pornirea procesului de
cantarire.

Legenda

1 Pictograma pentru o scula calibrata

Suma cantarita

Numarul cantaririlor

Greutatea finta

Diferenta fata de greutatea finta

||| WIN

Rezultatul ultimei cantariri

Ibs (vedeti 5.1 Pagini de diagnoza).

Tt T2 Ta 5 Ts
T H G mee X

Fig. 15 Pagina ,Cantarire“

La pagina ke] (pagini de diagnoza) poate fi 6

schimbata unitatea de masura de lakg ala

= oo B o e

Afigaje posibile in bara de stare

Semnificatie

lumineaza intermitent

deplaseaza in pozitia de cantarire.

Asteapta devierea joystick-ului. / Bratul oscilant si unealta se

&

lumineaza continuu

Cantarirea se deruleaza.

lumineaza intermitent (timp de 5 secunde)

Unealta nu este calibrata.

lumineaza continuu (timp de 5 secunde)

Procesul de cantarire intrerupt.
Sau:

Eroare survenita in timpul cantaririi.

» La cantarire respectati urmatoarele tolerante de céantarire:

Domeniu de cantarire

Toleranta

0-450 kg (0-992 Ibs)

+ 30 kg (66 Ibs)

450-1000 kg (992-2205 Ibs)

+ 45 kg (99 Ibs)

1000-3000 kg (2205-6614 Ibs)

+ 60 kg (132 Ibs)
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Efectuare céantarire:

= Unealta este calibrata (vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).
= Tractorul se afla pe o baza plana.

= Tractorul este in starea de repaus.

=>» Uleiul hidraulic a ajuns la temperatura de functionare normala.

(1) Apasati tasta soft B sau apasati butonul Tx (5) la joystick.

. Care buton trebuie ap&sat este in functie de respectiva alocare a butoanelor. In Fig. 15 este
| | de ex. butonul T3.

v Pictograma ﬂ apare In bara de stare si lumineaza intermitent verde.
(2) Deviati joystick-ul Tn directia Ridicare, si mentineti.
v Bratul oscilant si unealta se deplaseaza in pozitia de cantarire.

v/ Cantarirea incepe atunci cand pictograma ﬂ in bara de stare este verde continuu. Cantarirea este
incheiata atunci cand pictograma dispare din bara de stare. Este emis un semnal acustic care
afiseaza cantarirea cu succes. Rezultatul cantaririi este salvat si afisat in mod automat.

Insumarea cantaririlor:

Aceasta funciie poate fi de ex. de ajutor, atunci cand un vehicul/remorca trebuie sa fie incarcat/
a numai cu o anumita sarcina.

(1) Apasatj tasta soft &,
v' Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

(2) Daca se doreste, introduceti greutatea tinta.
(3) Tnregistrati sarcina cu unealta.

(4) Efectuati cantarirea.

v Rezultatul cantaririi, suma cantaririlor si diferenta fatd de greutatea {inta se salveaza si se afigeaza
in mod automat. Contorul pentru numarul cantaririlor indica 1.

(5) Descarcati sarcina.
(6) Inregistrati sarcina cu unealta.

(7) Efectuati cantérirea.

v' Rezultatul cantaririi, suma cantaririlor si diferenta fatd de greutatea {intd se adapteaza si se
afiseaza In mod automat. Contorul pentru numarul cantaririlor indica 2.

(8) Repetati procesul de céate ori doriti.

(9) Dupa incheierea procesului apasati tasta soft .
v' Tasta soft se afiseaza pe fundal negru.
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Salvarea datelor cantaririi pe stick USB:
= Serverul figierelor ISOBUS este activat (nu este necesare la toate terminalele, vedeti manualul cu

(1)

instructiuni al terminalului tractorului).

Introduceti stick-ul USB in terminalul ISOBUS.

SFAT: La unele sisteme server de fisiere ISOBUS este utilizata siAo memorie interna. Aceasta
poate conduce la probleme la selectarea mediului de memorare. In acest caz poate fi de ajutor

generarea unui fisier gol de tip log.ini pe stick-ul USB. Cu ajutorul figierului log.ini se stabileste
univocitatea mediului de memorare si nu se utilizeaza memoria interna.

()

Apasati tasta soft E
Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

v' Se deschide campul de text.
(3) Introduceti adaosul numelui de figier dorit si confirmati.
v Pe serverul de fisiere ISOBUS se creeaza in mod automat un fisier csv.
- ) Adaosul introdus se integreaza in numele fisierului. Numele figierului are atunci urmatoarea
| | structura: AALLZZ hhmmss_<AdausNumeFisier>_P<IndexUltilizator>.csv. Daca terminalul nu
pune la dispozitie data si ora, Tn locul acestora se utilizeaza contorul orelor de functionare ale
unitatii de comanda.
Cu fiecare activare a tastei soft E se incepe un nou figier.
(4) Efectuati procesele de cantarire.
v Fiecare cantarire si fiecare stergere a unei cantariri/sume, fiecare folosire a functiei tara etc. sunt
depuse in fisier (vedeti Fig. 16).
(5) Dupa ce toate procesele, care trebuie salvate, au fost efectuate, apasati tasta soft E
v Tasta soft se afiseaza pe fundal negru.
(6) Ejectati stick-ul USB prin intermediul serverului de fisiere ISOBUS.
- ) La unele servere de fisiere ISOBUS exista posibilitatea ejectarii stick-ului USB dupa Tncheierea
| | salvarii. Din motive de integritate a datelor aceasta trebuie efectuata intotdeauna, in masura in
care exista aceasta funcie.
(7) Daca se doreste, indepartati stick-ul USB din terminalul ISOBUS.
Legenda
Nr. Numarul actiunii .
User Nr 2, user name Profile 1
HH-MM-8S | Ora salvarii (ora-minut-secunda) Nr. HH-MM-SS Wikg] S[kg] WCtr T[kg] R[kg] A[kg] TNr TName
W[kg] Ultima greutate cantarita 1 10-30-43 1209 1209 1 10000 8791 0 6 Bucket
STk S ANtarits 2 10-31-33 1356 2565 2 10000 7435 0 6 Bucket
kal uma cantarita 3 10-32-01 1187 3752 3 10000 6248 0 6 Bucket
WCtr Numarul cantaririlor 410-35-23 1425 5177 4 10000 4823 0 6 Bucket
Tlkg] Greutatea tinta 510-35-56 1078 6255 5 10000 3745 0 6 Bucket
- . L 6 10-50-17 0 0 0 0 0 0 6 Bucket
R[kg] Diferenta fata de greutatea tinta 7 11-24-57 125 0 0 0 0 0 & Bucket
Alkg] Tara 8 11-27-58 0 0 0 0 0 125 6 Bucket
TNr Numaérul uneltei utilizate 2/11-29-06 | SB9 00 0 0l 0| 6|Bucket
10 11-31-39 785 0 0 0 0 0 6 Bucket
TNume Nume unealta
BONK

Fig. 16  Exemplu fisier cantarire
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4.5

25

Pagina ,,Domenii de lucru“

Taste soft afisate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

— | Activare/dezactivare domeniu de lucru brat Aplicarea limitei superioare a domeniului de lucru
oscilant. z (se preia pozitia actuala).
k2 SET

N

-

Activare/dezactivare domeniu de lucru unealta. Aplicarea limitei inferioare a domeniului de lucru
i (se preia pozitia actuala).

AN

Domeniul de lucru pentru unealta poate fi dezactivat numai atunci cand in setarile uneltei
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor) nu este activ niciun domeniu de lucru specific uneltei.

Indicatie revizie pentru 3182: La incarcatoarele frontale FS 1B+, functia se dezactiveaza prin
apasarea tastei soft activate () si se sterge domeniul de lucru aplicat. La incarcatoarele FZ IB+
nu se dezactiveaza functia, dar se sterge domeniul de lucru aplicat prin apasarea tastei soft ()
activate. Domeniul de lucru aplicat pentru bratul oscilant ramane mentinut si la o dezactivare a
functiei.

Indicatie revizie pentru 3191 si mai inalt: La incarcatoarele frontale FS IB+ si FZ IB+, functia
poate sa fie activata si dezactivata. Prin apasarea tastei soft activate () nu se sterge domeniul
de lucru aplicat.

Aplicare domeniu de lucru:
(1) Apasati tasta soft (&3] respectiv .
v' Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

Indicatie de revizie pentru 3182: La
incarcatoarele frontal FZ IB+ tasta soft
este deja activata.

()

@)

(4)

®)

Deplasati bratul oscilant respectiv unealta la
limita superioara a domeniului de lucru.

Apasati tasta soft .

Pozitia actuala este preluata ca pozitie
superioara. Pe afisajul de activitate,
domeniul de lucru se adapteaza Fig. 17  Pagina ,Domenii de lucru“
corespunzator.

Deplasati braful oscilant respectiv unealtala
limita inferioara a domeniului de lucru.

Pozitia actuala este preluata ca pozitie
inferioara. Pe afisajul de activitate, domeniul
de lucru se adapteaza corespunzator.

Legenda
Domeniul de lucru Brat oscilant
Domeniul de lucru Unealta

2
Apasati tasta soft . 3 Taste soft pentru bratul oscilant
4

Taste soft pentru unealta

Nu trebuie aplicate obligatoriu o limita superioara si inferioara. Este suficienta si singura o limita.

Domeniile active pentru bratul oscilant si unealta pot fi si depasite (nu este valabil pentru domeniile de
lucru specifice uneltei, vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor):

(1) Deviati joystick-ul pana la limita domeniului de lucru.

(2) Miscati joystick-ul in pozitia neutra.

(3) Deviati joystick-ul din nou pana la limita domeniului de lucru.

v" Domeniul de lucru este supracomandat.
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4.6 Pagina ,,Reintoarcere in pozitie*

(&) sToLL

Taste soft afisate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie
Activarea/dezactivarea 2 Activarea/dezactivarea Aplicare pozitie «
o SO 1S4l | Memory M1 (este preluaté
pozitilor Memory pentru regimurilor interconectate ozitia actuala a functiei
bl | bratul oscilant. pentru pozitia M2. M1 gctive)

Activarea/dezactivarea Activarea/dezactivarea Aplicare pozitie

L AR pozitiilor Memory pentru SIS | Memory M2 (este preluata
regimurilor interconectate unealta ozitia actuala a functiei
pentru pozitia M1. ’ M2 P

active).

Pentru bratul oscilant si unealta se pot salva
respectiv cate 2 pozitii:

— 0 pozitie superioara (M1)
— o pozitie inferioara (M2)

Legenda

1 Pozitia Memory M1 pentru bratul oscilant

Pozitia Memory M1 pentru unealta

2
3 Pozitia Memory M2 pentru unealta
4

Pozitia Memory M2 pentru bratul oscilant

Aplicare pozitie Memory M1:

(1) Apésaggt;asta soft @8 (pentru braful oscilant)
si/sau (pentru unealta).

v Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

(2) Aduceti bratul oscilant si/sau unealta in
pozitia dorita.

(3) Apasati tasta soft [&ll.

v' Pozitia actuala este preluata ca pozitie M1.

Pe pagina principala M1 este reprezentata
cu o linie albastra ih domeniul de lucru al
bratului oscilant, respectiv al uneltei
(vedeti Fig. 19).

Aplicare pozitie Memory M2:

(1) Apésagéasta soft @8 (pentru braful oscilant)
si/sau (pentru unealta).

v Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

(2) Aduceti bratul oscilant si/sau unealta in
pozitia dorita.

(3) Apasati tasta soft .

v' Pozitia actuala este preluata ca pozitie M2.

Pe pagina principala M2 este reprezentata
cu o linie verde in domeniul de lucru al
bratului oscilant, respectiv al uneltei
(vedeti Fig. 19).
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Fig. 18 Pagina ,Reintoarcere in pozitie“

Fig. 19  Reprezentarea pozitiilor Memory M1 si M2 pe
pagina principala
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Deplasarea de apropiere pana la pozitile Memory una céte una:
=> Pozitia Memory la care trebuie efectuata deplasarea a fost aplicata.

(1) Apasati butonul Tx (M) la joystick si simultan deviati si mentineti joystick-ul in directia pozitiei

dorite.
=) Care buton trebuie ap&sat este in functie de respectiva alocare a butoanelor. In Fig. 18 este
| | de ex. butonul T5.
Directie Pozitie de comandat
Ridicare Pozitia M1 pentru bratul oscilant
Coborare Pozitia M2 pentru bratul oscilant
incarcare Pozitia M1 pentru unealté
Descarcare Pozitia M2 pentru unealta

v Tasta softw pe pagina (pagina principala) lumineaza intermitent verde. Se realizeaza
deplasarea de apropiere la pozitia Memory. Butonul poate fi eliberat. Mentinere joystick pana cand
este atinsa pozitia Memory.

Deplasarea interconectata de apropiere pana la pozitiile Memory:
= Pozitia Memory pana la care trebuie efectuata deplasarea de apropiere a fost aplicata.

/A AVERTISMENT

Posibil pericol de vatamare din cauza coborarii necontrolate!

Executarea funciiei Reintoarcere in pozitie in regimul interconectat poate conduce la o inal{ime de
ridicare mai redusa (mai putin de jumatate din inal{imea de ridicare) la o coliziunea a uneltei cu solul de
baza. Astfel pot fi generate accidente si persoanele pot fi vatamate grav.

» Acordati atentie ca incarcatorul frontal sa fie ridicat suficient (cel putin o jumatate din inaltimea de
ridicare) inainte ca sa fie executata in regimul interconectat functia Reintoarcere in pozitie.

(1) Lapagina M (Reintoarcere la pozitie) apasati tastele soft [ si @
v' Tastele soft sunt pe fundal verde.

(2) La pagina (Reintoarcere la pozitie) apasati tastele soft gy si/sau .
v' Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

(3) Apasati butonul Tx (W) la joystick si simultan deviati si mentineti joystick-ul in directia pozitiei

dorite.
=) Care buton trebuie ap&sat este in functie de respectiva alocare a butoanelor. In Fig. 18 este
| | de ex. butonul T5.
Directie Pozitie de comandat
Ridicare Pozitia M1 pentru bratul oscilant si unealta
Coborare Pozitia M2 pentru bratul oscilant si unealta

v’ Tasta softw pe pagina (pagina principala) lumineaza intermitent verde. Se realizeaza
deplasarea de apropiere pana la pozitiile Memory. Butonul poate fi eliberat. Mentineti Joystick-ul
pana cand sunt atinse pozitiile Memory.
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4.7 Pagina ,,Ciclu de migcare (teach in/functia de invatare a programului)*

Taste soft afigate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

Salvare pozitie. / Pornire program. / Pauza Incheierea inregistrarii si salvare. / Intrerupere
m program. n program.
Pornire inregistrare. ’ Stergere program.

Functia ,Teach In“ este in principiu o extindere a
functiei ,intoarcere in pozitie*. Pot fi salvate mai
multe pozitii ale uneltei si bratului oscilant, care
apoi pot fi pornite succesiv. Functia ,Cantarire”
poate fi integrata si in derulare. Pot fi salvate
pana la 3 programe.

Legenda

1 Taste soft pentru selectare program

2 Afigsarea marimii programului in memorie

3 Progresul programului in % ///ﬂ
4 Afisajul de stare

|
T L E FE

]

i ‘_:_-} P Teach In

Fig. 20  Pagina ,Ciclu de migcare (teach in/functia de
invatare a programului)*®

Afigaje posibile Semnificatie
Tasta soft Afigajul de stare
m m E lumineaza continuu Programul 1/2/3 selectat
lumineaza continuu fnca nu a fast salvat niciun program valabil pentru

acest loc de program

Tasta soft lumineaza pregatit pentru inregistrare
continuu
REC| »/ »/ »/ o
1 2 3 Afisajul de stare

lumineaza intermitent
lumineaza continuu Programul 1/2/3 selectat si pregatit pentru derulare
DEEEE R

lumineaza continuu Tncarcétorul frontal se deplaseazé in pozitia de
pornire a programului a selectat

m lumineaza continuu Ruleaza programul 1/2/3

lumineaza intermitent Programul 1/2/3 a fost oprit

(Deviati joystick-ul in directia Ridicare, pentru a
continu programul.)

1 2 3 lumineaza continuu Program 1/2/3 trece in pauza. Bratul oscilant si
m unealta pot fi miscate acum normal.

(Apasati tasta soft pentru a continua programul.)

B58SOF 0000000334 RO 002 28



@ STnL L COMANDA

Inregistrarea programului:

(1) Apasati tasta soft m m sau .

v' Tasta soft se afiseaza pe fundal verde.

v'  Tasta soft se afiseaza pe fundal portocaliu, atunci cand pentru acest loc de program nu a fost salvat
inca nici un program valabil.

(2) Apasati tasta soft .

.| Un program eventual deja salvat se sterge.

v Inregistrarea porneste. Tasta soft se afiseazd pe fundal verde. Afisajul de stare lumineaza
intermitent verde.

(3) Deplasarea de aproprie pana la prima pozitie.

(4) Apasati tasta soft m sau apasati butonul Tx () la joystick.

Care buton trebuie apasat este in functie de respectiva alocare a butoanelor. In Fig. 20 este
de ex. butonul T1.

v' Pozitia se salveaza. Este emis un semnal acustic care indica salvarea cu succes a datelor.

(5) Pentru toate pozitiile dorite se efectueaza deplasarea de apropiere succesiv si se salveaza in
acelasi mod.

Daca in timpul inregistrarii programului se efectueaza o cantarire (vedeti 4.4 Pagina,,Céntarire®),
aceasta se salveaza in mod automat in derularea programului si apoi mereu la derularea
programului se efectueaza o cantarire in acest loc.

(6) Apasati tasta soft .
v Inregistrarea se incheie si se salveaza. Este emis un semnal acustic care indicd salvarea cu
succes a datelor. Tasta soft g si afisajul de stare se afiseaza pe fundal negru.
(7) Daca se doreste, alocati nume programului.
» Apasati tasta soft .
v Se deschide campul de text.
» Introduceti numele dorit.

Disponibile max. 10 caractere.

» Confirmati introducerea.
v" Numele programului a fost schimbat.

Pornire program:
= Un program este salvat pentru acest loc de program.

(1) Apasati tasta soft m ﬂ sau .
v Tasta soft se afiseazé pe fundal verde. In afisarea de stare apare pictograma , respectiv .
(2) Apasati tasta soft m si deviati si mentineti joystick-ul in directia Ridicare si mentineti.

Sau:

Apasati butonul Tx () la joystick si deviati si mentineti joystick-ul in directia Ridicare .

=) Care buton trebuie ap&sat este in functie de respectiva alocare a butoanelor. In Fig. 20 este
| | de ex. butonul T1.

v Tasta soft si afisajul de stare se afiseaza pe fundal portocaliu. Incarcatorul frontal se deplaseaza in
pozitia de pornire a programului selectat.

v" Atunci cand s-a atins pozitia de pornire tasta soft si afigsajul de stare se afiseaza pe fundal verde.
Incércatorul frontal trece acum succesiv prin pozitiile salvate. Programul este incheiat atunci cand
tasta soft si afisajul de stare sunt afigsate pe fundal negru.
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4.8

Oprirea programului in derulare:

(1) Miscati joystick-ul in pozitia neutra.

v Programul se opreste. Afisajul de stare lumineaza intermitent albastru.
(2) Deviati joystick-ul in directia Ridicare, si mentineti.

v" Programul ruleaza in continuare.

Intrerupere program in derulare:

(1) Apasati tasta soft 3.
v" Programul trece in pauza. Tasta soft si afisajul de stare se afiseaza pe fundal albastru. Bratul
oscilant si unealta pot fi miscate acum normal.

(2) Apasati tasta soft m
v Programul ruleaza in continuare.
Intreruperea programului in derulare:

» Apasati tasta soft n sau apasati butonul Tx () la joystick.

. Care buton trebuie apasat este in functie de respectiva alocare a butoanelor. in Fig. 20 este
| | de ex. butonul T1.

v Programul se intrerupe. Afigajul de stare trece pe fundal negru.

Pagina ,,Operare de urgenta“

Taste soft afisate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

Ridicare brat oscilant.

Incarcare unealta. Actionarea celui de al 3-
/1‘ 3 lea circuit de comanda
— (inchidere unealta).

Coboréare brat oscilant. Descarcare unealta. Actionarea celui de al 3-
\ 3 lea circuit de comandé&
\ — (deschidere unealta).

Prin intermediul acestei pagini bratul oscilant,
unealta si cel de al 3-lea circuit de comanda
permit sa fie operate, daca s-au defectat
elementele de operare fizice in tractor, de ex.
joystick-ul sau si senzorii de unghi nu
functioneaza in mod corespunzator.

Fig. 21 Pagina ,Operare de urgenta*
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4.9 Pagina ,,Amortizare pozitii de capat si comportament de anclansare reglabil“
Simboluri afigate
Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie
Activarea/dezactivarea Rampa de pornire unealta
@ comenzii de finete (40 %) = Comportament de Start
% y pentru bratul oscilant gi = anclansare reglabil (rampe) Q
unealta.
Amortizarea pozitiilor de Rarppé de pornire braf Rampa de oprire unealta
S capat pentru bratul oscilant SIEIY | oscilant Stop
S si unealta {; 6
Rampa de oprire brat
(7} Sca.llare:[ pentru ?trvagul Cle) 8 | oscilant
oscilant gI unealta
| 6
Low Medium
(scazut) (mediu) High (inalt)
Amortizare 8° 15° 25°1
pozitie de capat
Scalare 25 % 45 % 65 %"
Rampa pornire/ | 200 ms 600 ms 1000 ms'
oprire
1Setare din fabrica
Stabilirea treptei:
» Apasati scurt treapta dorita a scalarii (Low,
Medium, High) (scazut, mediu, ridicat).
v' Campurile treptelor se completeaza verde
pana la treapta selectata. Fig. 22  Pagina ,Amortizare pozitii de capét si
comportament de anclangare reglabil“
Amortizare pozitie de capat
Amortizarea pozitiei de capat da posibilitate unei deplasari de apropiere lina pana la pozitiile de capat.
Cu putin Tnainte de atingerea pozitiei de capat mecanice, viteza este redusa mereu mai mult in mod
automat pana cand pozitia de capat este atinsa. Inceputul procesului de franare poate fi selectat prin
intermediul treptelor Low, Medium, High (scazut, mediu, inalt).
Exemplu: La treapta Low (scazut) procesul de franare incepe in functie de devierea Joystick-ului maxim
8° Tnainte de atingerea pozitiei de capat mecanice (100 % deviere joystick = 8°, 50 % deviere joystick
=4°, 25 % deviere joystick = 2° s.a.m.d.).
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Scalare

Cu scalarea se poate reduce viteza pe intregul
domeniu. O valoare de 65 (treapta High)
inseamna o viteza de 65 % la devierea 100 % a
joystick-ului.

Valoarea setata aici este activa numai
atunci cand pe pagina principala a fost
activat regimul lent (Slow Mode) de la tasta
soft (vedeti 4.3 Pagina principala).

y
100
75
50 High
25 o
Low
0 X
0 25 50 75 100
BOMV

Fig. 23  Grafic Scalare

Legenda
x  Comanda (%)
y Viteza (%)

Rampe de pornire/oprire (comportament de anclangare reglabil)

Cu ajutorul rampelor poate fi prescris
comportamentul de anclansare a joystick-ului.
Comportamentul de anclansare defineste timpul
de la devierea Joystick-ului pana la devierea
completa a pistonului de comanda. Un timp setat
scazut inseamna o reactie rapida la Start si Stop
a miscarii incarcatorului frontal in functie de
devierea Joystick-ului. Un timp setat inalt
fnseamna o reactie temporizata la Start si Stop a
miscarii incarcatorului frontal in functie de
devierea joystick-ului.

Exemplu: La un timp de 600 ms (treapta medie)
semnalul de comanda atinge, la 100 % deviere
joystick, dupa 600 ms valoarea maxima a
comenzii.
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Fig. 24  Grafic Comportament de actionare reglabil

BOL1

Legenda

Migcare incarcator frontal
Deviere Joystick

Rampa de pornire
Rampa de oprire

Timp (ms)

Comanda

<X B wN -

32



@ STHI. I COMANDA

4.10

4101

33

Comanda de finete

Prin intermediul comenzii de finete se poate
reduce devierea supapei in domeniul inferior al y
devierii joystick-ului si astfel crescuta rezolutia 100
joystick-ului Tn domeniul inferior. La devierea 1
maxima a joystick-ului se atinge intotdeauna o
vitezé de 100 %. Cand comanda de finete este 75
activata comanda este mai fina in domeniul 2
inferior al devierii joystick-ului. 50
25
0 X
0 25 50 75 100
BOMX

Fig. 25 Grafic Comanda de finete

Legenda
1 Derulare normala (comanda de finete dezactivata)
2 Derulare la comanda de finete activata

Operarea functiilor cu butoanele joystick-ului

Operarea celui de al 3-lea circuit de comanda

La aceasta functie este vorba de o optiune suplimentara care se plateste.

Operarea celui de al 3-lea circuit de comanda:

= Cel de al 3-leacircuit de comanda este autorizat pe pagina@ de la tasta soft
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

(1) Apasati butonul Tx () 1a joystick si
simultan deviati axul uneltei cu joystick-ul in
directia funcfiei dorite.

Care buton trebuie apasat este in functie
de respectiva alocare a butoanelor.

In Fig. 26 este de ex. butonul T1. -|-2 -E’, -E_ -I—5 -I-6
Directie Functia :_-glo i ]g Mem 3

Incarcare Inchidere unealt

- - - Fig. 26 Exemplu alocare butoane
Descarcare Deschidere unealta

v' Se opereaza al 3-lea circuit de comanda.

(2) Pentru dezactivare eliberati butonul Tx () la joystick.
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4.10.2 Operare REAL3

La aceasta funciie este vorba de o optiune suplimentara care se plateste.

Operare REAL3:

= Cel de al 3-leacircuit de comanda este autorizat pe pagina de la tasta soft
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

(1) Apasati si mentineti butonul Tx ( respectiv
(%) la Joystick.

Care buton trebuie apasat este in functie
ge respectiva alocare a butoanelor.

In Fig. 27 este de ex. butonul T1, respectiv
T2.

Daca nu este activata nicio scalare
(regimul Slow Mode , vedeti 4.3 Pagina
principald), apasarea butonului
corespunde intotdeauna unei devieri a Fig. 27 Exemplu alocare butoane
joystick-ului de 100-%.

v’ Circuitul de comanda REAL® este operat
pana cand este apasat respectivul buton.

Buton Functia

Deschidere unealta

Inchidere unealta

La anumite tractoare operarea REALS3 poate fi aplicata si pe comutatorul basculapt de la joystick,
atunci cand schimbatorul de cale este conectat la alocarea AUX-N cu F3 (). In acest caz are
loc operarea prin comutatorul basculant:

Comutatorul basculant in sus = Deschidere unealta
Comutatorul basculant in jos = inchiderea uneltei

Atunci cand la alocarea AUX-N-a fost inversata atribuirea cu ajutorul tastei , functiile
(deschidere/inchidere unealtd) sunt inversate in mod corespunzator.
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4.10.2.1 Operarea regimului continuu

La aceasta funciie este vorba de o optiune suplimentara care se plateste.

Operarea regimului continuu:
= Cel de al 3-leacircuit de comanda este autorizat pe pagina de la tasta soft

(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

=> Limitarea presiunii este activatd pe pagina @ de la tasta soft (vedeti 3.2 Crearea si setarea
uneltelor). Pictograma se afiseaza in bara de stare.
= Regimul continuu este autorizat pe pagina @ de la tasta soft (vedeti 3.2 Crearea si setarea
uneltelor). Pictograma [@)] se afiseaza in bara de stare.
= Pentru debitul volumic (SET Q) pe pagina este Tinregistratda o valoare peste 0 %
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).
Varianta 1:
(1) Apasati butonul Tx ( la joystick.
. | Care buton trebuie apasat este in functie
| ge respectiva alocare a butoanelor.
In Fig. 28 este de ex. butonul T2.
v" In bara de stare lumineaza intermitent
pictograma . Regimul continuu este
activat. Valoarea fixata pentru debitul
volumic determina viteza miscarii. Fig. 28  Exemplu alocare butoane
(2) Pentru dezactivarea apasati butonul Tx ( sau ) la joystick.
v Pictograma [@)] in bara de stare lumineaza verde continuu.
Varianta 2:
> In cazul in care comutatorul basculant este alocat la joystick cu cel de al 3-lea circuit de comanda,
activarea funciiei se poate efectu? in loc de la butonul (vedeti Varianta 1) si de la comutatorul
basculant (comutatorul in sensul ,Inchidere unealta“). Pentru aceasta comutatorul basculant sa fi
fost interconectat la alocarea AUX-N cuF3 (). Restul de operare corespunde variantei 1. Pentru
dezactivarea functiei miscati comutatorul basculant in sus sau in jos.
Varianta 3:
(1) Apasati butonul Tx () la joystick si deviati
joystick-ul in directia Incéarcare.
.| Care buton trebuie apasat este in functie
| ge respectiva alocare a butoanelor.
In Fig. 29 este de ex. butonul T1.
v" In bara de stare lumineaza intermitent
pictograma . Regimul continuu este )
activat. Valoarea fixata pentru debitul Fig. 29 Exemplu alocare butoane
volumic determina viteza miscarii.
(2) Pentru dezactivare apasati din nou butonul Tx () la joystick.
v Pictograma (@] in bara de stare lumineaza verde continuu.

Atunci cand regimul continuu nu mai necesar, blocati functia pentru a evita o operare eronata
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

35
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Operarea celui de al 4-lea circuit de comanda

La aceasta funciie este vorba de o optiune suplimentara care se plateste.

Operarea celui de al 4-lea Circuit de comanda:

= Cel de al 4-leacircuit de comanda este autorizat pe pagina de la tasta soft
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

(1) Apasati butonul Tx (.) la joystick si
simultan deviati axul uneltei cu joystick-ul Tn
directia functiei dorite.

Care buton trebuie apasat este in functie
ge respectiva alocare a butoanelor.
In Fig. 30 este de ex. butonul T1.

Directie Functia
Incarcare Inchidere unealt )

. - - Fig. 30  Exemplu alocare butoane
Descarcare Deschidere unealta

v' Se opereaza al 4-lea circuit de comanda.

(2) Pentru dezactivare eliberati butonul Tx (.) la joystick.

Daca se activeaza al 4-lea circuit de comanda , in timp ce este activ regimul continuu
(vedeti 4.10.2.1 Operarea regimului continuu), regimul continuu se dezactiveaza in mod
automat. Dupa dezactivarea celui de al 4-lea circuit de comanda, regimul continuu nu se
activeaza din nou Tn mod automat.

Operarea pozitiei flotante

/\ AVERTISMENT

Posibil pericol de vatamare din cauza miscarii neasteptate!

In cazul incarc&torului frontal incomplet coborat se poate forma vid in cilindrii hidraulici in timpul pozitiei
flotante. Acesta conduce la o coborare necontrolata, intarziata a incarcatorului frontal. In acest proces
persoanele pot fi vatamate sau strivite.

Utilizati pozitia flotanta numai cand incarcatorul frontal este complet coborat.
Nu utilizati pozitia flotanta cu unelte care solicita prezenta altor persoane.
Utilizati pozitia flotanta numai daca nu este prezenta nicio persoana in zona de pericol.

v v v Vv

Nu Tncarcati in pozitia flotanta.

/A AVERTISMENT

Pericol posibil de vatamare din cauza migcarilor nedorite ale incarcatorului frontal!

O activare accidental? a pozitiei flotante poate conduce la miscari neasteptate si necontrolate ale
incarcatorului frontal. In acest proces persoanele pot fi vatamate sau strivite.

» Pozitia flotanta trebuie sa fie limitatd de pozitia de coborare prin opunerea unei rezistente bine
perceptibile sau printr-o blocare asigurata altfel. Daca nu acesta este cazul, contactati atelierul de
specialitate si dispuneti dezactivarea pozitiei flotante. Folosirea ihcarcatorului frontal este permisa
din nou numai dupa dezactivarea pozitjei flotante.

In cazul manetelor de operare care se inclicheteaza, maneta de operare trebuie miscata pur si
simplu complet spre Thainte, respectiv complet spre dreapta pana cand se inclicheteaza, pentru
a activa pozitia flotanta (vedeti manualul cu instructiuni de exploatare ale incarcatorului frontal,
capitolul ,Comandarea de baza cu manete®). Pentru aceasta nu trebuie alocat niciun buton.
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Activarea pozitiei flotante:

= Pozitia flotanta este autorizata pe pagina de la tastele soft Si (vedeti 5.1 Pagini de
diagnoza).

= Pentru pozitia flotanta a bratului oscilant: Pozitia actuala a bratului oscilant este < 40°.

= Pentru pozitia flotanta a uneltei: Pozitia actuala a bratului oscilant este < 50°.

(1) Apasati butonul Tx @ la joystick.

Care buton trebuie apasat este Tn functie
ge respectiva alocare a butoanelor.
In Fig. 31 este de ex. butonul T6.

(2) Deviati joystick-ul Tn directia Coborére
(pozitie flotanta brat oscilant) respectiv
Descércare (pozitie flotantd unealta).

v' Pozitia flotanta este activata. Pictograma
apare in afisajul activitatii paginii principale la
stanga langa bratul oscilant respectiv
unealta.

Dezactivarea pozitiei flotante:
(3) Apasati din nou butonul Tx ( la joystick.
Sau:

Fig. 31  Pagina principala

Legenda

. . . . . 1 Pozitia flotanta activa
Miscati joystick-ul in directia opusa.

v' Pozitia flotanta este dezactivata. Pictograma dispare din afisajul activitatii.

Deplasare pana la pozitia de zero

Deplasare pana la pozitia de zero:

= Pozitia de zero este aplicata pentru unealta
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

(1) Apasati si mentineti butonul Tx ( la
joystick.

Care buton trebuie apasat este in functie
ge respectiva alocare a butoanelor.
In Fig. 32 este de ex. butonul T2.

Fig. 32 Exemplu alocare butoane

v' Unealta se deplaseaza in pozitia de zero.

(2) Eliberati butonul Tx () imediat ce este atinsa pozitia de zero.
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4.10.6 Operarea functiei ,,Scuturare cupa“

Scuturare unealta:

(1) Apasati butonul Tx (ﬂ) la joystick si deviati
simultan Joystick-ul in directia Incéarcare.

Care buton trebuie apasat este in functie
ge respectiva alocare a butoanelor.
In Fig. 33 este de ex. butonul T4.

v" Unealta se misca pe orizontala si apoi
repede incolo si incoace.

Fig. 33  Exemplu alocare butoane

.| Devierea joystick-ului determina frecventa migcarii. O deviere mai puternica inseamna o
| frecventd mai Tnaltd, o deviere mai lina inseamna o frecventa mai scazuta.

(2) Pentru dezactivare eliberati butonul Tx (ﬂ) la joystick.

4.10.7 Operarea functiei ,,Cantarire“

» vezi 4.4 Pagina ,Céantarire”

4.10.8 Operarea functiei ,,Reintoarcere in pozitie*

» vezi 4.6 Pagina ,Reintoarcere in pozitie*

4.10.9 Operarea functiei ,,Ciclu de migcare (teach in/functia de invatare a programului)*

» vezi 4.7 Pagina ,Ciclu de migcare (teach in/functia de invatare a programului)“

4.10.10 Dezactivare functiei ,,Ghidare paralela electronica“

Dezactivarea functiei:

= Functia este activata pe pagina {@j . de latasta
soft (vedeti 4.3 Pagina  principala).
Pictograma E se afiseaza in bara de stare.

(1) Apasati si mentineti apasat butonul Tx (. la

joystick. _|_2 -E, -EL _|_5

Care buton trebuie apasat este in functie 3(3
de respectiva alocare a butoanelor. ) % i i Mem

In Fig. 34 este de ex. butonul T2.

Fig. 34  Exemplu alocare butoane

v' Tasta soft e afiseaza pe fundal negru si
pictograma &2 dispare din bara de stare.
Functia este dezactivata atata timp cat
butonul este apasat. Atunci cand butonul
este eliberat, tasta soft devine din nou pe
fundal verde si pictograma apare din nou n
bara de stare.
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4.10.11 Operarea golirii rapide

411

39

Pentru golirea rapida este dezactivata pentru scurt timp functia ,Viteza de coborare

independenta de sarcina“ pentru unealta.

Operarea golirii rapide:
= Functia ,Viteza de coborare independenta de

sarcind”“ este activata pe paginaﬂ de la
tasta soft (vedeti 3.2 Crearea si setarea
uneltelor).

(1) Deviati joystick-ul in directia Descarcare si
apasati si mentineti apasat butonul Tx (M) F -|-2 -E, -IZ, -|-5

de la joystick. Vf- ?é ] 3§ Mem

Care buton trebuie apasat este in functie

. Fig. 35 Exemplu alocare butoane
de respectiva alocare a butoanelor.

In Fig. 35 este de ex. butonul T1.

v' Golirea rapida este activa atata timp cat

butonul este apasat. Atunci cand se
elibereaza butonul, este din nou activa
functia ,Viteza de coboréare independenta de

sarcind“ si are loc descarcarea independent
de sarcina.

Protectia la rasturnare/basculare

Apare simbolul @ (protectie la rasturnare) in
bara de stare, atunci cand este Indeplinita una
din urmatoarele conditji:

Numai pentru incarcatoarele frontale FS IB+:
Unghiul bratului oscilant este mai mare decéat
unghiul bratului oscilant setat pentru
siguranta la rasturnare si unghiul insumat a
fost atins sau depasit. Unealta nu poate fi
atunci incarcata mai departe.

Unghiul Tnsumat este format din unghiul
bratului oscilant si unghiul uneltei. Unghiul

fnsumat determina inal{imea maxima de
ridicare. Limitarea Tnaltimii de ridicare
obtinuta prin intermediul unghiul insumat
trebuie sa Impiedice ca de ex. materialul
fncarcat sa se rastoarne pe tractor si astfel
sa puna in pericol operatorul. La prima
punere in functiune este stabilit unghiul
insumat de catre atelierul de specialitate.

Fig. 36  Afisare protectie la rdasturnare/basculare

Numai pentru incarcatoarele frontale FZ IB+: Unealta se afla la opritorul mecanic superior. Bratul
oscilant nu poate fi atunci coborat mai departe.

Un tip sau nume de unealta a fost modificat la un alt profil de sofer. Dupa schimbarea in pagina @
(Selectare unealta) simbolul dispare din nou.
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5 Cautarea defectelor in caz de defectiuni

5.1 Pagini de diagnoza

Paginile de diagnoza (Eﬁ) folosesc in caz de defectiuni pentru delimitarii cautarii erorii si daca este
cazul identificarii erorii.

Taste soft utilizate

Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie Simbol | Semnificatie

Acces la setarile de service Rasfoirea Thapoi in paginile

ﬂ (protejate cu parol3)’ m de diagnoza.
Stabilire unitate de masura S

Autorizare pozitie flotanta (kg sau Ibs). Rasfoirea inainte in
lﬂ brat oscilant. paginile de diagnoza.
gy

Autorizare pozitie flotanta P~ Resetare setari profil gofer.
Q scula. P
NN “

acces numai pentru tehnicianul de service si atelierele de specialitate

1

Modificarea unitatii de masura:
(1) Apasati tasta soft m respectiv m

v Tasta soft schimba de la E la m respectiv m la E Unitate de masura afisata corespunde unitatii
de masura utilizate.

Senzori de unghi de la bratul oscilant si

unealta
logenda Boom/n
1 Unghi brat oscilant in grade TOO]‘;/;‘E
2 Unghi unealta in grade Boom/ﬂ
3 Senzor unghi brat oscilant Too1—
4 Senzor unghi unealta
. ) Valoarea senzorilor de unghi trebuie sa fie
| | tntre 500 mV si 4500 mV.

Senzorii de presiune ai bratului oscilant

Legenda
Press boom
1 Presiune pe partea pistonului
2 Prosi oa il Press boom
resiunea pe partea tijei
. - - B\SOO mv  Press boom
3 Date brute senzor de presiune pe partea pistonului ﬂ\
v P b
4 Date brute senzor de presiune pe partea tijei 500 1 s ARl
- )| Valoarea senzorilor de presiune trebuie sa
| | fie intre 500 mv si 4500 mV.

Fig. 38  Senzorii de presiune ai bratului oscilant
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Senzorii de presiune ai uneltei

Legenda
g ﬂ\ 0 bar Press
1 Presiune pe partea pistonului ﬂ\ ob
ar Press
Presiunea pe partea tijei B\
500 mv Press

2
3 Date brute senzor de presiune pe partea pistonului
4

ﬂ\soo mv  Press

Date brute senzor de presiune pe partea tijei

Valoarea senzorilor de presiune trebuie sa
fie intre 500 mV si 4500 mV.

Senzor de presiune in al 3-lea circuit de

comanda
z EI% 0 bar Press 3rd fct
Legenda
. - . - ﬂ§ 500 mv Press 3rd fct
1 Presiune in al 3-lea circuit de comanda
2 Date brute presiune in al 3-lea circuit de comanda

Valoarea senzorilor de presiune trebuie sa
fie intre 500 mV si 4500 mV.

~

Fig. 40  Senzor de presiune in al 3-lea circuit de

comanda

Valori debug — pentru scopuri interne de
diagnoza

n§0 Debug value 1
E\D Debug value 2

B\D Debug value 3

Legenda

1 Valoare debug 1

2 Valoare debug 2

3 Valoare debug 3

11:15:01 Time
15.04.25 Date

Fig. 41  Valori debug
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Viteza
Legenda
2 ‘ i}===800 1/min Engine speed
1 Turatie motor HO 0.1 km/h wBSpeed
2 Viteza bazata pe roata

Viteza bazata pe roata este disponibila
abia Tncepand cu versiunea de

software 3191. A0 00 1D 00 T-Id
20 60 09 AC T-Id

T Rh Tl
I M Wl

Fig. 42  Viteza

Diagnoza joystick — deviere joystick

egendd Joystick
1 Deviere joystick in % royetiok
2 Date brute joystick

X Unealta Joystick
Y Brat oscilant Joystick
z Axa 3, daca exista Joystick

Joystick

Diagnoza joystick — valori AUX-N

Legenda

AUX N ID
1 AUX-N-ID

Raw value 1
2 AUX-N-valoare 1

Raw value 1
3 AUX-N-valoare 2

J tick X
4 Date brute joystick Oy Stit raw
X Unealta Joystick Y raw
Y Brat oscilant Joystick Z raw
Z Axa 3, daca exista

T kB Tl T
O T M Wl

Fig. 44  Valori AUX-N
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Diagnoza joystick — Variabile

Legenda

1

Variabila Ctrl 1

Variabila Ctrl 2

Variabila de stare 1

2
3
4

Variabila de stare 2

lesiri diagnoza

Legenda

1

Valoare impusa supapa brat oscilant

2 Valoare impusa supapa unealta

3 Valoare impusa supapa al 3-lea circuit de comanda

4 Valoare impusa comutare al 4-lea circuit de
comanda

5 Valoare impusa Hydro-Lock

Valoare impusa amortizare vibratji

Diagnoza — Diverse

Disponibil abia incepand cu versiunea de
software 3191.

Legenda

1

Tipul incarcatorului frontal

Distanta dintre doua puncte de fixare

Marime pompa

2
3
4

Raport de transmise

ﬂ§2048
B’§25577
B— s:s

CAUTAREA DEFECTELOR IN CAZ DE DEFECTIUNI

Ctrl wvariable 1
Ctrl wvariable 2
State variable 1

State wvariable 2

Actuator boom
Actuator bucket

Actuator 3rd Fct

out 4th Fct
Oout Tool lock

out Vibr Damp

Fig. 46 legiri diagnoza

B—rz 43

|2
3 Y
B—i00

30_BG4 Loadertype
Bone dim. [mm]
Pump vol. [cc/rev]
Pump gear factor

Fig. 47  Diverse
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Afigare erori — Eroare actuala

Legenda
GP SC CODE

1 ‘ Eroare actuala

[}l—10 sp o082 Error curr

Semnificatia codului de eroare, surselor de
eroare si grupelor de erori este descrisa in
informatiile de atelier (disponibil numai
pentru tehnicianul de service si ateliere de
specialitate).

Afigare erori — Lista erori

Legenda
1 ‘AmamUMmaemﬁ&m@mw

Error
- ) Se afiseaza ultimele 10 erori. Error
I Error

Error

Error

T3 Te s Ts

Fig. 49  Afisare erori

Utilizare interna a datelor Teach-In (functia de
invatare a programului)

Target Boom
Actual Boom

Target Tool

Actual Tool

2 Message type
7 Next Index
Prg 0x55 Valid
Data3 0 Data4 15 /17

T1T2T3'IZ'I§'IE;

z E"?O 3@ Mem %
Fig. 50 Date Teach-In (functia de invétare a
programului)
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Date software ale aparatului de comanda

Legenda _
Version FL
1 Versiune software incarcator frontal
Revision FL
2 Revizie software incarcator frontal
B‘§ 3499 Revision AP
3 Revizie software utilizare
- ﬂ=1.1.1.63 version Iso
4 Versiune software Isobus
- . OxOOUF Options
5 Cod pentru optiuni activate

Date Hardware ale aparatului de comanda

egened %20240116510008 Ser.Nr
1 Numar de serie al aparatului de comanda EQ CEM-231 HW Vereion

2 Versiune Hardware .

3 Revizie Hardware 3 I-?9V1510n

4 Cod aparat El:l:l Device code

5 Nr. piesa E§ Part Nr.

6 Contor ore de functionare

Fig. 52  Date Hardware
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5.2 Lista de erori

/A AVERTISMENT

Pericol pentru viata si daune materiale din cauza lipsei sigurantei!

Lucrari de cautare a defectelor si de reparati executate defectuos afecteaza siguranta incarcatorului
frontal.

» Dispuneti executare lucrarilor de reparatie necesare numai de catre un atelier de specialitate
autorizat.

Aceasta lista de erori se refera numai la cauze electrice posibile. Alii factori precum racordurile,
furtunurile hidraulice, uleiul hidraulic etc. sunt luafi in considerare in manualul cu instructiuni de
exploatare al incarcatorului frontal.

> Inainte de a incepe céutarea erorilor asigurati-va ¢ uleiul hidraulic a atins temperatura normalé de
functionare.

» Daca punctele listate in lista de erori nu conduc la nicio remediere, adresati-va in scopul localizarii

si remedierii defectiunii unui atelier de specialitate autorizat.

Descrierea defectiunii

Cercetarea cauzei

Remedierea defectiunii

Atribuirea AUX-N in ecranul tip
display nu poate fi efectuata.

Au fost autorizate axele si butoanele
joystick-ului Tn meniul AUX-N pentru o
posibilitate de baza a atribuirii?

Autorizati axele si butoanele joystick-uluiin
meniul AUX-N (vedeti manualul cu
instructiuni al terminalului tractorului).

Este afigata masca software-ului
fncarcatorului frontal?

Daca masca este afigata exista o eroare in
continuare. Adresati-va atelierului de
specialitate si dispuneti verificarea.

Daca masca nu este afisata, atunci
aparatul de comanda nu este alimentat cu
energie electrica.

Este in ordine siguranta +12 V la fasciculul
de cabluri ISOBUS?

Verificarea sigurantei
(vedeti 5.2.1 Verificarea sigurantei +12 V).

Operarea incarcatorului frontal nu
poate fi activata.

A fost efectuata atribuirea AUX-N (axele
joystick-ului si butoanele joystick-ului
T1-T6)?

Efectuati atribuirea AUX-N (vedeti
manualul cu instructiuni al terminalului
tractorului).

Este corecta atribuirea AUX-N?

Verificati atribuirea AUX-N (vedeti
manualul cu instructiuni al terminalului
tractorului).

A fost activata atribuirea AUX-N?

Activati atribuirea AUX-N
(vedeti 3.1 Procedura Startup si manualul
cu instructiuni al terminalului tractorului).

Nu poate fi comandata nicio functie
a Incarcatorului frontal (ridicare,
coborare, descarcare, incarcare).

Este corecta atribuirea AUX-N?

Verificati atribuirea AUX-N (vedeti
manualul cu instructiuni al terminalului
tractorului).

Este activata operarea rcatorului
frontal? Este tasta soft pe pagina
(pagina principala) pe fundal verde?

Activati operarea incarcatorului frontal
(vedeti 3.1 Procedura Startup).

Numai o functie a incarcatorului
frontal (ridicare, coboréare,
descarcare sau incarcare) nu
poate fi comandata.

Este corecta atribuirea AUX-N?

Verificati atribuirea AUX-N (vedeti
manualul cu instructiuni al terminalului
tractorului).

Functia incarcatorului frontal se
poate deplasa numai intr-o directie
(ridicare sau coborare respectiv
descarcare sau incarcare).

Este pqgibila o operare prin intermediul
paginii (operarea de urgenta) in
ambele directii?

Daca este posibila o operare, eroarea se
afla in racordarea conductelor hidraulice.
Adresati-va atelierului de specialitate si
dispuneti verificarea.

Este afisat simbolul @ (protectie la
rasturnare) in bara de stare?

Verificati cauzele pentru protectia la
rasturnare activa (vedeti 4.11 Protectia la
rasturnare/basculare).

Hydro-Lock (dispozitiv hidraulic de
blocare a uneltei) nu poate fi
deschis sau inchis.

Exista tasta soft pe pagina (pagina
principala)?

Daca tasta soft nu exista, atunci optiunea
nu este deblocata. Adresati-va atelierului
de specialitate si dispuneti verificarea.

Pozitia actuala a bratului oscilant este
< 25°?

Adaptarea pozitiei bratului oscilant.
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Descrierea defectiunii

Cercetarea cauzei

Remedierea defectiunii

Amortizare pozitiei de capat nu
este n ordine.

Funciia este activata?

Activarea functiei (vedeti 3.2 Crearea si
Setarea uneltelor).

Este selectata treapta pentru amortizarea
pozitiei de capat prea scazuta?

Adaptati treapta pentru amortizarea pozitie
de capat (vedeti 4.9 Pagina ,Amortizare
pozitii de capat si comportament de
anclangare reglabil”).

Se potriveste afisajul unghiului actual in
ecranul tip display la pozitia reala a
incarcatorului de frontal, atunci cand
incarcatorul frontal se deplaseaza in
pozitia de capat fizica?

Daca afisajul nu se potriveste, atunci
eroarea se afla eventual in sistemul de
senzori. Adresati-va atelierului de
specialitate si dispuneti verificarea.

Bratul oscilant sau unealta nu se
deplaseaza in pozitia Memory
preindicata.

Sunt aplicate corect pozitiile Memory?

Aplicareal/corectarea pozitiilor Memory
(vedeti 4.6 Pagina ,Reintoarcere in
pozitie*).

Pozitiile Memory se afla in afara
domeniului de lucru activ?

Verificarea domeniilor de lucru
(vedeti 4.5 Pagina ,Domenii de lucru®).

Este afigat simbolul @ (protectie la
rasturnare) in bara de stare?

Daca protectia la rasturnare este activa,
atunci pozitile Memory se afla in domeniul
protectiei la rasturnare. Corectarea
pozitiilor Memory (vedeti 4.6 Pagina
,Reintoarcere in pozitie*).

,Reintoarcere la pozitie“ nu
functioneaza.

Sunt aplicate corect pozitiile Memory M1 si
M2 si nu au fost inversate?

Aplicarea/corectarea pozitiilor Memory
(vedeti 4.6 Pagina ,Reintoarcere in
pozitie*).

Distribuirea electrica a cantitatii nu
este Tn ordine.

Functia este activata?

Activarea functiei (vedeti 3.2 Crearea si
setarea uneltelor).

Uleiul hidraulic a ajuns deja la temperatura
de functionare normala?

Asteptati cca. 15 minute si testati din nou
functia.

Este suficienta turatia motorului
(vedeti 5.1 Pagini de diagnoza)?

Cresteti turatia motorului la 1000 rot/min.

Functiile Tncarcatorului frontal
(ridicare, coborare, descarcare,
fncarcare) se migca numai lent.

Este gctiv Slow Mode (regimul lent)? Tasta
soft iy este pe fundal verde?

Dezactivare Slow Mode (regim lent)
(vedeti 4.3 Pagina principala.)

Uleiul hidraulic a ajuns deja la temperatura
de functionare normala?

Asteptati cca. 15 minute si testati din nou
functia.

Este suficienta turatia motorului
(vedeti 5.1 Pagini de diagnoza)?

Cresteti turatia motorului la 1000 rot/min.

Viteza de coborare independenta
de sarcina nu este in ordine.

Functia este activata?

Activarea functiei (vedeti 3.2 Crearea si
setarea uneltelor).

Este suficienta turatia motorului
(vedeti 5.1 Pagini de diagnoza)?

Cresteti turatia motorului la 1000 rot/min.

Ghidarea paralela electrica nu este
in ordine.

Functia este activata?

Activarea functiei (vedeti 4.3 Pagina
principala).

Domeniile de lucru active pentru unealta
impiedica functionarea ghidarii paralele?

Verificati/corectati domeniile de lucru sau
dezactivati (vedeti 4.5 Pagina ,Domenii de
lucru®).

Este afisat simbolul @ (protectie la
rasturnare) in bara de stare?

Daca protectia la rasturnare este activa,
atunci pozitiile pentru ghidare paralela se
afla in domeniul protectiei la rasturnare.
Verificati cauzele pentru protectia la
rasturnare activa (vedeti 4.11 Protectia la
rasturnare/basculare).

Functia ,Cantarire” nu poate fi
activata.

Este calibrata unealig gelectata actual? Se
afiseaza pe pagina E (cantarire) in
afisajul actiyjtdtii de 1anga unealta
pictogramaﬁ ?

Calibrare unealta (vedeti 3.2 Crearea si
setarea uneltelor).

Greutatea afisata nu corespunde.

Abaterea se afla in interiorul tolerantelor de
cantarire?

Verificati tolerantele de cantarire
(vedeti 4.4 Pagina ,,Cantérire®).

Selectata unealta corecta?

Selectati unealta corecta
(vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).

Functia TARA este inca activa? Tasta
soft este pe fundal verde?

Dezactivati functia (vedeti 4.4 Pagina
,Cantarire“.)
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5.21

Descrierea defectiunii Cercetarea cauzei Remedierea defectiunii
Imprecizie la cantarire. Abaterea se afla in interiorul tolerantelor de | Verificati tolerantele de cantarire
cantarire? (vedeti 4.4 Pagina ,Cantérire").
Limitarea presiunii nu este in Este autorizat cel de al 3-lea circuit de Autorizatj circuitul de comanda al 3-lea
ordine. comanda? (vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).
Functia este activata? Activarea functiei (vedeti 3.2 Crearea si
setarea uneltelor).
Exista o limita de presiune Aplicare limita presiune
(vedeti 5.1 Pagini de diagnoza)? (vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).
Regimul continuu nu este in Exista tasta soft @ pe pagina @ (setare | Daca tasta soft nu exista, atunci optiunea
ordine. unealta - pagina 3)? nu este deblocata. Adresati-va atelierului
de specialitate si dispuneti verificarea.
Sunt autorizate regimul contin i al 3-lea | Autorizare regim continuu si al 3-lea circuit
circuit de ¢ nda pagina dela de comanda (vedeti 3.2 Crearea si setarea
tastele soft Ee uneltelor).
Este actjyata limitarea presjunii pe Activarea functiei (vedeti 3.2 Crearea si
pagina de la tasta soft ? setarea uneltelor).

Este nregjstrata pentru debitul volumic la | Adaptarea valorii pentru debitul volumic
pagina (setari unealta - pagina 3) o (vedeti 3.2 Crearea si setarea uneltelor).
valoare peste 0 % ?

Pozitia flotanta nu poate fi activata. | Este autarizata pozitia flotanta pe Autorizare pozitie flotanta
pagina de la tastele soft si . ? (vedeti 5.1 Pagini de diagnoza).

Este pozitia actuala a bratului oscilant Adaptarea pozitiei bratului oscilant.
< 40° (pozitia flotanta a bratului oscilant)
respectiv < 50° pozitia flotanta a uneltei)?

Verificarea sigurantei +12 V

Siguranta +12 V se afla la fasciculul de cabluri STOLL-ISOBUS, care conduce de la priza incarcatorului
frontal la piesa atasata dreapta pana la priza exterioara ISOBUS. Siguranta +12 V se conecteaza la
polul Plus al bateriei (borna 30).

"+12V

X2B GND
SW+
A

Fig. 53  Fascicul de cabluri STOLL-ISOBUS

BONM

Verificarea sigurantei +12 V:

» Localizarea si verificarea sigurantei (nr. ident. 0484860, vedeti sageata rosie in Fig. 53):
> Siguranta este deterioraté/strapunsé prin ardere? Inlocuiti siguranta.

Daca siguranta nu este deteriorata exista o eroare in continuare. Adresati-va atelierului de
specialitate si dispuneti verificarea.

Softwareupdates (actualizari de program)

Pentru intrebari referitoare la actualizarile de software contactati comerciantul dvs. de specialitate.
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7

71

7.2

8.1

49

Piese de schimb si serviciul asistenta clienti

Piese de schimb

Pericol de vatamare si daune materiale din cauza pieselor de schimb false!

Utilizarea pieselor de schimb neautorizate poate sa afecteze siguranta incarcatorului frontal si conduce
la anularea permisului de exploatare.

» Utilizati numai piese de schimb originale respectiv autorizate de STOLL.

Piesele de schimb originale si accesoriile adecvate sunt enumerate in liste separate de piese de
schimb.

» Descarcati listele de piese de schimb de la www.stoll-germany.com.

Serviciul asistenta clienti

Pentru intrebari suplimentare despre incarcatorul dvs. frontal sa contactati comerciantul dvs. de
specialitate.

Date tehnice

Versiune software

Versiunea software-ului este afisata pe paginile de diagnoza (vedeti 5.7 Pagini de diagnoza).
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Adresa distribuitorului

Aici lipiti sau notati numarul de serie

() sToLL

Wilhelm STOLL Maschinenfabrik GmbH
Postfach 1181, 38266 Lengede
Bahnhofstr. 21, 38268 Lengede

Telefon: +49 (0) 53 44/20 222
Fax: +49 (0) 53 44/20 182
Email: info@stoll-germany.com

STOLL in paginile web:
www.stoll-germany.com
www.facebook.com\STOLLFrontloader

www.youtube.com\STOLLFrontloader
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